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과제명 주차관제 영상분석을 위한 AI 엣지 전용보드 제작

제안기관 ㈜고백기술

추진배경 주차공유 플랫폼 시장의 급성장에 따른 기술 및 서비스 개발의 필요

◦(주차관제) 16년 21,803천대에서 21년 24,911천대로 자동차 등록 대수(누적)의 급속한 증가, 인구 약 

2명당 1대의 자동차를 보유

  - 늘어난 차량에 비해 부족한 주차시스템으로 요금 절약, 주차 공간 부족을 이유로 습관적 불법주차가 성행, 

  - 이로 인한 도로기능 마비, 주민 불편 증가, 사고 발생 시 대형 사고를 야기, 주차 문제의 사회적 이슈가 크게 

증대

◦(주차공유) 모빌리티 업계 ‘주차장 비즈니스’ 각축전

  - 주요 모빌리티 업체들(쏘카, 카카오모빌리티, 티맵모빌리티, 휴맥스모빌리티 등)의 새로운 성장동력 사업으로 

주차 사업 확대

  - 국내 주차시장은 연간 결제액 규모가 15조 원으로 택시 시장의 2배, 입출차 관제 시스템 미비 및 현금 결제 

시설 등의 확장을 통한 디지털화 가능성 내재

◦(AI Edge) 엣지 AI 기술은 감시 카메라 등의 다양한 시스템에 연결 실시간 처리 수요의 지속적인 증

가로 다양한 산업에서 폭넓게 활용될 것으로 전망 

  - CCTV를 중심으로 IoT 센서 및 에지 기술 등과 융합하여 기능을 확장 및 고도화, 

  - 리소스가 제한된 소형 디바이스로 독립적인 분석과 제품 개발이 가능한 경량 AI를 탑재한 준실시간/저지연 분

석/판단/예측/시각을 지원하는 지능 플랫폼 

목표 및 내용

(사업목표)

◦(S/W) 고속 회전형(PTZ) 카메라의 제어 알고리즘 개발 및 제품화

◦(S/W) 실세계 현장의 주차정보 수집을 위한 차량탐지 및 LPR 엔진 고도화

◦(콘텐츠) 가상의 주차공간 생성 및 실세계 정보를 활용한 매핑 시범 서비스

◦(AI 보드) 주차관제 영상분석 AI Edge 전용보드 제작 및 서비스 활용

(사업내용)

◦고속회전형(PTZ) 카메라의 AI 자동제어 알고리즘 개발 및 현장 적용

  - Pan/Tilt/Zoom의 자동제어를 통한 정형/비정형 주차정보의 수집 및 제공 

◦가상의 주차공간 생성 및 실세계 주차정보를 활용한 실시간 공간매핑 알고리즘 및 서비스

  - 현장에서 수집된 공간정보와 사전 구축된 가상공간의 매핑 및 응용을 통한 공간관리

◦ 실세계정보와 가상공간의 실시간 연동을 통한 주차관제 XR 시뮬레이션 시범 서비스

  - 실시간 수집된 현장의 주차정보를 연계한 가상의 주차공간 관제 시뮬레이션 서비스 구동

◦ 주차관제 전용 AI 보드를 활용한 실시간 주차정보 생성과 제공 서비스

  - 주차가 가능한 공간에 대한 입체화된 정보를 제공하고 안내하는 AI 보드기반 서비스 개발

기대효과

◦기존 주차공유 앱서비스와 연계 및 확장된 개념의 실시간 공간정보 제공 서비스

  - ‘모두의 주차장’, ‘아이파킹’ 등의 모바일 주차플랫폼과 연동 및 실시간 정보 활용

◦ 미래 지향적 메타스와 연계된 가상공간정보 서비스

  - 현실과 가상의 매핑에 의한 DT 기반의 메타버스 공간생성 및 확장서비스 제공


